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Se pretende formar al alumno en el campo de la Ingeniería Mecánica, procurando que se 
adquieran los conocimientos teóricos y prácticos necesarios para poder 
estudiar Elasticidad y Resistencia de Materiales, Teoría de Máquinas y Mecanismos y 
Estructuras. Con esos conocimientos, los titulados estarán 
capacitados para resolver los problemas de ingeniería mecánica sobre estructuras y 
mecanismos . 

ESTÁTICA. ESTRUCTURAS 

1.FUERZAS 
Teorema del Cambio de Origen.- Condiciones de equilibrio.- Fuerzas coplanarias.­

Polígono funicular.- Recta de Culman.- Polígono funicular que pasa 
por dos y tres puntos.- Condiciones gráficas de equilibrio. 

2.EQUIUBRIO DE CUERPOS RÍGIDOS 
Diagrama de cuerpo libre.- Equilibrio de un cuerpo rígido en dos y tres dimensiones.­

Tipos de enlaces. 
3.CENTROS DE GRAVEDAD 

Centro de un sistema de vectores paralelos.- Momento estático.- Centros de gravedad 
de líneas, superficies y volúmenes.- Teoremas de Guldin.-

Cargas distribuidas en vigas. 
4.FUERZAS INTERNAS 

Fuerzas internas en elementos de estructuras y máquinas.- Reacciones y acciones 
externas. Esfuerzo cortante y momento flector.- Diagramas.-

Relaciones entre acciones externas, esfuerzos cortantes y momentos flectores. 
5.CABLES 

Cables con cargas concentradas y distribuidas.- Cable parabólico.- Catenaria.- Cables 
en elementos de elevación.- Composición.- Guardacabos. 

6.ESTRUCTURAS Y MÁQUINAS 
Estructuras articuladas planas.- Grado de hiperestabilidad.- Método de Cremona.­

Método de Ritter.- Análisis matricial de estructuras planas . 
articuladas.- Máquinas y bastidores. 

?.ROZAMIENTO 
Rozamiento de deslizamiento.- Cuñas.-Tornillos.- Cojinetes.- Pivotamiento.­

Rodadura . 
8.MOMENTOS DE INERCIA 

Momentos de inercia de superficies y masas.- Radio de giro.-Teorema de Steiner.­
Ejes y momentos principales.- Círculo de Mohr.- Elipse y 

elipsoide de inercia. 

CINEMÁTICA Y DINÁMICA. MECANISMOS 
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9.CINEMÁTICA DEL PUNTO Y DE LOS SISTEMAS INDEFORMABLES 
Vectores posición, velocidad y aceleración.- Trayectorias.- Rotación.- Movimiento 

relativo.- Aceleración de Coriolis. 
10.CINEMÁTICA DEL MOVIMIENTO PLANO 

Centro instantáneo de rotación.- Curvas polares.- Polígono de velocidades y 
aceleraciones.- Estudio gráfico. 

11.DINÁMICA DEL PUNTO Y DE LOS SISTEMAS 
Ecuaciones fundamentales.- Fuerzas de inercia.- Trabajo.- Potencía. 

12.FUERZAS ESTÁTICAS Y DE INERCIA 
Fuerzas estáticas.- Fuerzas de rozamiento.- Fuerzas y masas reducidas.- Equilibrado 

estático y dinámico . 
13.VIBRACIONES CON UN GRADO DE LIBERTAD 

Relaciones de fuerzas con desplazamientos, velocidades y aceleraciones.- Muelles 
acoplados es serie y en paralelo.- Vibraciones libres sin 

amortiguamiento.- Vibraciones libres con amortiguamiento.- Vibraciones forzadas. 
Caso general.- Análisis de las vibraciones forzadas. Resonancia. 

14.SISTEMAS ARTICULADOS 
Mecanismos y máquinas.- Pares, eslabones y cadenas.- Inversiones.- Cuadrilátero 

articulado.- Mecanismos biela-manivela.- Mecanismos de retorno 
rápido.- Mecanismos de línea recta.- Movimiento intermitente.- Síntesis. 

15.ENGRANAJES CIÚNDRICOS 
Engranajes: su clasificación.- Relación de transmisión.- Ley de engrane.- Líneas de 

engrane, arco de engrane y paso.- Perfil de los dientes.-
Engranajes rectos. Definiciones.- Cálculo simplificado del paso.- Cálculo de los 

elementos de dos ruedas cilíndricas . 
16.TRENES DE ENGRANAJES 

Trenes de engranajes cilíndricos.- Relación de transmisión en trenes ordinarios.­
Cálculo aproximado. Empleo de fracciones continuas. 

17.TRANSMISIÓN POR CORREAS. FRENOS 
Transmisión por correas.- Adherencia de la correa y tensiones en los ramales.- Cálculo 

de transmisiones por correas.- Efecto de la fuerza centrífuga-
sobre las correas.- Frenos de zapata.- Frenos de cinta.- Freno diferencial. 
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